
 
 

 
 

 

PointCloud και PointCloud Pro 

Fact Sheet

Ανάλσζη ηφν 3D δεδομένφν ζάρφζης laser ζε περιβάλλον AutoCAD 

Τν PointCloud Pro παξέρεη πνιιά εξγαιεία γηα ηε δηαρείξηζε θαη ηελ αλάιπζε ησλ δεδνκέλσλ  

ζάξσζεο laser κέζσ ηνπ AutoCAD. Υπνζηεξίδεη ηελ εηζαγσγή όισλ ζρεδόλ ησλ ζήκεξα 

δηαζέζηκσλ format 3D δεδνκέλσλ ζάξσζεο laser ζην AutoCAD. 

 
Διατείριζη νεθών ζημείφν 

ζε περιβάλλον AutoCAD 

Τν Section Manager είλαη έλα 

εξγαιείν ζρεδηαζκέλν γηα ηε 

δηαρείξηζε θαη ηνλ έιεγρν ηνπ 

ηξόπνπ απεηθόληζεο ηκεκάησλ -

ηνκώλ ελόο λέθνπο ζεκείσλ. Οη 

ηνκέο κπνξνύλ λα επηιερζνύλ ή λα 

δεκηνπξγεζνύλ απηόκαηα, είηε 

παξάιιεια ζε έλα UCS (ζύζηεκα 

ζπλ/λσλ ρξήζηε) είηε θαηά κήθνο 

κηαο θαζνξηζκέλεο δηαδξνκήο. 

 
Ανάλσζη ηφν 3D δεδομένφν 
ζάρφζης 

Τν PointCloud Pro πξνζζέηεη  

ηζρπξά εξγαιεία γηα αλάιπζε 3D δεδνκέλσλ ζάξσζεο laser ζην AutoCAD. Γεσκεηξηθά 

αληηθείκελα όπσο polylines, επίπεδα θαη θύιηλδξνη κπνξνύλ απηόκαηα λα πξνζαξκνζηνύλ ζε 

ηκήκαηα λεθώλ ζεκείσλ. Από ηε ρσξηθή ζπζρέηηζε απηώλ ησλ αληηθεηκέλσλ παξάγνληαη 

γσλίεο, αθκέο θαη θνξπθέο. Πξόζζεηεο ιεηηνπξγίεο πεξηιακβάλνπλ αλίρλεπζε ζπγθξνύζεσλ 

(collision-detection) θαη απηόκαηε αλίρλεπζε / κνληεινπνίεζε ζσιελώζεσλ. 

 
Χρήζη θφηογραθιών ζηο AutoCAD 

Τν PointCloud ζπλδπάδεη επίζεο ην AutoCAD κε θσηνγξακκεηξηθέο ιεηηνπξγίεο. 

Πξνζαλαηνιηζκέλεο εηθόλεο κπνξνύλ λα επηηεζνύλ ζε δεδνκέλα λέθνπο ζεκείσλ 

πξνθεηκέλνπ λα εληζρπζεί ε πνηόηεηα ηεο ιεπηνκέξεηαο απεηθόληζεο. Απιέο θσηνγξαθίεο 

από κία ςεθηαθή θσηνγξαθηθή κεραλή κπνξνύλ λα πξνζαλαηνιηζζνύλ κε ηελ επηζύλαςε 

ζεκείσλ ειέγρνπ ζην ζρέδην. 

Τα γεσκεηξηθά αληηθείκελα πνπ ζρεδηάδνληαη επί ησλ θσηνγξαθηώλ ηνπνζεηνύληαη απηόκαηα 

ζηε ζσζηή ηνπο ζέζε κέζα ζην λέθνο ζεκείσλ. 

 
Κλαζζική θφηογραμμεηρία μέζφ ηοσ AutoCAD 

Οη εηθόλεο κπνξνύλ επίζεο λα ρξεζηκνπνηεζνύλ κε ηελ θιαζηθή θσηνγξακκεηξηθή δηαδηθαζία 

πνιιαπιώλ εηθόλσλ ζην PointCloud. Κάλνληαο θιηθ ζην ίδην ζεκείν ζε δύν μερσξηζηέο 

εηθόλεο, ην PointCloud Pro κπνξεί λα ππνινγίζεη ηηο 3D ζπληεηαγκέλεο  ηνπ επηζπκεηνύ 

ζεκείνπ. Απηό θαζηζηά δπλαηή ηε 3D κνληεινπνίεζε ρσξίο λα είλαη απαξαίηεηε ε ρξήζε 3D 

δεδνκέλσλ ζάξσζεο. 

 

 
 

Σάρφζη Laser – Σσλλογή 

δεδομένφν συηλής ακρίβειας, 

γρήγορα και αποηελεζμαηικά 
 
 

• Εηζαγσγή όισλ ζρεδόλ ησλ 

format 3D δεδνκέλσλ ζάξσζεο 

ζην AutoCAD 

• Απνηειεζκαηηθή δηαρείξηζε ησλ 

λεθώλ ζεκείσλ: masking, 

dividing, joining 

• Σπλδπαζκόο δεδνκέλσλ 
ζάξσζεο, CAD θαη θσηνγξαθηώλ 

• Γξήγνξε παξαγσγή 3D wireframe 

κνληέισλ θαη solids 

• Απηόκαηε πξνζαξκνγή polylines, 

θπιίλδξσλ  θαη επηπέδσλ ζε 

ηκήκαηα λέθνπο ζεκείσλ 

• Cylinder line tracing γηα 
κεηαθνξά ζε άιια πξνγξάκκαηα 
ζρεδίαζεο 

• Αλάιπζε δεδνκέλσλ 

ζπγθξνύζεσλ (collision data) 

κεηαμύ ζαξώζεσλ θαη 

ζρεδηαζηηθώλ αληηθεηκέλσλ CAD  

• Υςειόηεξε αλάιπζε κε ην 
ζπλδπαζκό δεδνκέλσλ ζάξσζεο 
θαη θσηνγξαθηώλ 

• Ελζσκάησζε θσηνγξακκεηξηθώλ 

ιεηηνπξγηώλ  

 

Λογιζμικό εσρείας τρήζης 

 

Τν ινγηζκηθό PointCloud κπνξεί λα 

ππνζηεξίμεη πνιιέο δηαθνξεηηθέο 

εξγαζίεο ζην AutoCAD 

• Τεθκεξίσζε γηα δηαηήξεζε 

κλεκείσλ θαη ηζηνξηθώλ θηηξίσλ  

• Επίβιεςε θαηαζθεπώλ  

• 3D κνληεινπνίεζε βηνκεραληθώλ 

εγθαηαζηάζεσλ 

• Τεθκεξίσζε αξραηνινγηθώλ 

αλαζθαθώλ  

• Τεθκεξίσζε ζθελώλ εγθιήκαηνο 

θαη δηαθύιαμε  απνδεηθηηθώλ 
ζηνηρείσλ  

 

H kubit GmbH αλαπηύζζεη εθαξκνγέο ινγηζκηθνύ από ην 1999. Τα πξνγξάκκαηα ηεο kubit επηηξέπνπλ ζηνπο ρξήζηεο ηελ 

αθξηβή θαη απνηειεζκαηηθή κεηαθνξά δεδνκέλωλ από δηάθνξα κεηξεηηθά ζπζηήκαηα θαη όξγαλα ζην AutoCAD. Τν ινγηζκηθό 
ζηε ζπλέρεηα παξέρεη πνιπάξηζκεο ιεηηνπξγίεο γηα ηελ απνηειεζκαηηθή αλάιπζε, αμηνιόγεζε θαη ηεθκεξίωζε ηωλ δεδνκέλωλ 

κέζα ζε πεξηβάιινλ CAD. Με ηνλ ηξόπν απηό, ε kubit ζπλδπάδεη δνθηκαζκέλεο ζην πεδίν ιύζεηο εμεηδηθεπκέλωλ κεηξεηηθώλ 

ηερλνινγηώλ κε ηελ γλωζηή ιεηηνπξγηθόηεηα ηνπ CAD γηα έλα επξύ θάζκα ρξεζηώλ.  

 
From Real World to CAD 

 
www.kubit-software.com 



Τεχνικά 
 
 
 

Προϋποθέζεις 
 

Λεηηνπξγηθό Σύζηεκα Εμαξηάηαη από ηελ έθδνζε ηνπ AutoCAD, πξνηείλεηαη 64-bit Windows ιεηηνπξγηθό ζύζηεκα 

Σρεδηαζηηθή πιαηθόξκα Τν AutoCAD θαη όιεο νη βαζηζκέλεο ζην AutoCAD θάζεηεο εθαξκνγέο, π.ρ. Civil 3D, 

Architecture ή Map 3D από ηελ έθδνζε 2007 έσο 2011. Παξαθαιώ επηθνηλσλήζηε κε ην 

ηκήκα πσιήζεσλ ηεο kubit εάλ ρξεζηκνπνηείηε παιαηόηεξα πξντόληα Autodesk. 

Απαηηήζεηο Hardware Υπνινγηζηήο: θάξηα γξαθηθώλ όπσο πξνηείλεηαη από ηελ Autodesk, επεμεξγαζηήο 2.5 GHz 
ηνπιάρηζηνλ, κλήκε RAM 3 GB ηνπιάρηζηνλ 

Σαξσηήο laser: εμαξηάηαη από ηνλ ηύπν ησλ εξγαζηώλ   

Κάκεξα: θνηλή ςεθηαθή θσηνγξαθηθή κεραλή 

Απαηηήζεηο δεδνκέλσλ Επζπγξακκηζκέλεο κεηαμύ ηνπο, πξνζαλαηνιηζκέλεο θαη γεσ-αλαθεξκέλεο ζαξώζεηο 

Υπνζηεξηδόκελα format λεθώλ ζεκείσλ kubit PTC θαη Autodesk PCG 

Υπνζηεξηδόκελα εμσηεξηθά format 
λεθώλ ζεκείσλ 

Riegl RiScanPro projects (RSP), Leica (PTZ, PTS, PTX), ASCII, 

κε AutoCAD 2011 επίζεο LAS θαη Faro (FLS, FWS) 

Υπνζηεξηδόκελα format εηθόλαο Όια ηα format εηθόλαο πνπ ππνζηεξίδνληαη από ην AutoCAD, π.ρ. TIF, BMP, JPEG, PNG 

Πξνζαλαηνιηζκέλεο εηθόλεο από  Riegl, RiScanPro projects, νξζνθςηνγξαθίεο Trimble 

RealWorks Survey, νξζνθσηνγξαθίεο Reconstructor 

Απαηηνύκελα ζηνηρεία αλαθνξάο 

(πξνζαλαηνιηζκόο εηθόλαο) 

Τνπιάρηζηνλ ελλέα ζεκεία ειέγρνπ ή ηέζζεξα ζεκεία ειέγρνπ θαη νη παξάκεηξνη ηεο 

θάκεξαο 

 

Σύγκριση των λειτουργιών του PointCloud και του PointCloud Pro 
 
 
 

Λειηοσργικόηηηα 

Δηαρείξηζε λέθνπο ζεκείσλ x x 

Εηζαγσγή δεδνκέλσλ ζάξσζεο  από δηάθνξνπο ζαξσηέο 

(ASCII, Leica, Riegl)       
 x x 

 

Εηζαγσγή νξζνθσηνγξαθηώλ (Reconstructor,  

Trimble RealWorks) 
x x

 

Καζνξηζκόο, επεμεξγαζία θαη δηαρείξηζε επηπέδσλ θαη ησλ 

πεξηνρώλ ησλ λεθώλ ζεκείσλ 
x x

 

Εηζαγσγή πξνζαλαηνιηζκέλσλ εηθόλσλ από Riegl projects        x 

Αλάιπζε ζπγθξνύζεσλ (collision analysis)        x 
 

 
Μονηελοποίηζη 2D  

Πξνζαξκνγή line/polyline – κε πεξηνξηζκνύο x 

Πξνζαξκνγή πνιπγώλνπ x 

Σρεδίαζε ηόμσλ θαη θύθισλ κέζσ 3 ζεκείσλ αλεμαξηήησο UCS  

 x 
 

 
Μονηελοποίηζη 3D  

Κύλινδρος 

Πξνζαξκνγή θπιίλδξνπ x 

Σύλδεζε θπιίλδξσλ x 

Εηζαγσγή κεηαβαηηθνύ ηκήκαηνο x 

Επεμεξγαζία θπιίλδξνπ x 

Δεκηνπξγία  άμνλα θπιίλδξνπ θαη AutoCAD solid x 

Δεκηνπξγία γξακκήο θπιίλδξνπ x 

Δπίπεδο  

Πξνζαξκνγή επηπέδνπ – κε πεξηνξηζκνύο x 

Σρεδίαζε επηπέδνπ x 

Αιιαγή επηπέδνπ – επέθηαζε (δύν επίπεδα) x 

Αιιαγή επηπέδνπ – γξακκή ηνκήο (δύν επίπεδα) x 

Αιιαγή επηπέδνπ – ζεκείν ηνκήο (ηξία επίπεδα) x 

Αιιαγή επηπέδνπ – αιιαγή νξίσλ x 

 
Χρήζη εικόνφν 

 

Εηζαγσγή πξνζαλαηνιηζκέλεο εηθόλαο (format kubit ORI) x 

Εηζαγσγή εηθόλσλ raster  x 

Δηαρείξηζε ζεκείσλ ειέγρνπ (θαζνξηζκόο, εηζαγσγή, κέγεζνο) x 

Οξηζκόο UCS ζύκθσλα κε ηελ πξνβνιή x 

Πξνζαλαηνιηζκόο εηθόλαο x 

Πξνβνιή θάκεξαο θαη πινήγεζε x 

 

Σρεδίαζε 3D κε πξνζαλαηνιηζκέλεο εηθόλεο θαη επηθάλεηεο               x 

(λέθνο, επίπεδν, θύιηλδξνο)      

 Σρεδίαζε 3D – κε δύν πξνζαλαηνιηζκέλεο εηθόλεο      

(δηεηθνληθή απόδνζε)                                                   
 
 
 

PlanarView 
 

Αλεμάξηεην πξόγξακκα ζε Windows γηα ηελ απεηθόληζε 

λεθώλ ζεκείσλ ζε επίπεδε πξνβνιή             

 

Μεηαθνξά ζπληεηαγκέλσλ κεηαμύ PlanarView θαη AutoCAD               

Ειεύζεξνο πξνζδηνξηζκόο καθξνεληνιώλ AutoCAD x x  

Εκθάληζε απόζηαζεο θαη ζπληεηαγκέλσλ 

Φξσκαηηζκόο αλάινγα κε ηελ έληαζε, ηελ απόζηαζε ή ην  

πξσηόηππν ρξώκα RGB 
x x

 
 

Δοκιμαστικές εκδόσεις 

Μπορείτε να δοκιμάσετε τα προγράμματα δωρεάν και χωρίς καμμία υποχρέωση. 

Περισσότερες πληροφορίες και φόρμα αίτησης στο www.kubit-software.com. 

Συστάσεις 

Το λογισμικό kubit PointCloud χρησιμοποιείται παγκοσμίως από διάφορες 

εταιρείες σε  πολλαπλά πεδία ενδιαφέροντος: 

 
 

x 

x x 

x x 

x x 

 
Ανηιπροζωπεία 

JGC σζηήμαηα Γεωπληροθορικής Α.Δ. 

Παλ. Τζαιδάξε 3Α & Αξηζηείδνπ, 15122 

Μαξνύζη, Αζήλα 

Τ: 210 8023917, F: 210 6148178 

email: info@jgc.gr www.jgc.gr www.e-jgc.gr  

 

Lockheed Martin -OJSC “VNIPIgazdobycha” - Sightline  

HOCHTIEF Consult IKS Energy - ThyssenKrupp 

Κένηρο Πώληζης Θεζζαλονίκης 

GEOSENSE – Β. Πολύτρονος – Γ. Ράμναλης Ο.Δ. 

Άλσ Τδνπκαγηάο 36, 54453 Κάησ Τνύκπα, 

Θεζζαινλίθε 

Τ: 2310 953353, F: 2310 953353 

email: info@geosense.gr www.geosense.gr  

  

kubit-software.com 

http://www.kubit-software.com/
http://www.jgc.gr/
http://www.e-jgc.gr/
http://www.geosense.gr/

